Umformtechnik Betriebsmittel- JFORM
Stendal UTS

GmbH & Co.KG |'

Katalog
TECHNIK

Maschine: Schweil3roboter
Bezeichnung: SRV6C
Anzahl Roboterachsen: 6
Tragkraft Achse 6: 6 kg
Wiederholungsgenauigkeit:  +/- 0,05 mm
Tischbelastung pro Seite: 100 kg
TischgroRe / Arbeitsbereich:  1.200 x 750 (mm)
Anlagengrofie: 2.200 x 3.875 (mm)
Anschlusswert: 2,4 KVA
Zweihandschaltpult: ja
Fussschalter: nein
Standort: Montagehalle
Allgemeines: zur Zeit in Nutzung far Kunde DURA Projekt C6

ZSB Schweil3ung fur:
- SGR Befestigungswinkel FS LL 357 870
- SGR Befestigungswinkel FS RL 357 720
- SGR Befestigungswinkel BFS LL 357 900
- SGR Befestigungswinkel BFS RL 358 020
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TECHNIK

Maschine: Schweil3roboter Cloos

Bezeichnung:

Anzahl Roboterachsen:
Tragkraft Achse 6:
Wiederholungsgenauigkeit:
Tischbelastung pro Seite:
TischgrolRe / Arbeitsbereich:
Anlagengrofe:
Anschlusswert:
Zweihandschaltpult:
Fussschalter:

Standort:

Allgemeines:

Roboterschweil3anlage C 30
6

15 kg

+/- 0,05 mm

1000 N

1.000 x 710 (mm)

2.200 x 4.365 (mm)

3,0 KVA

ja

nein
Montagehalle
zur Zeit in Nutzung fur Kunde DURA Projekt C6
ZSB Schweil3ung far:
- SGR Befestigungswinkel FS LL 357 870
- SGR Befestigungswinkel FS RL 357 720
- SGR Befestigungswinkel BFS LL 357 900
- SGR Befestigungswinkel BFS RL 358 020
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